Ripetizioni di MATEMATICA e FISICA a Trento

http://www.ripetizionitrento.it

Cinematica
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leggt orarie:
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z(t) = xo + vogt + sazt
y(t) = yo + voyt + Fayt?
2(t) = z0 + voyt + 2a.t?

Moto Circolare
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Principi della Dinamica

Primo Principio: Se un corpo ¢é lasciato solo, senza che sia
influenzato da altri corpi, esso continuera a muoversi a velocita
costante, se inizialmente era in moto, o rimarra fermo, se lo

era inizialmente.
Secondo Principio: F = mad
Terzo Principio: (Azione - Reazione) Per ogni forza

prodotta da un corpo A su un corpo B esiste una forza uguale

e opposta prodotta da B su A.

p=muv
% = 0 se il sistema ¢ isolato

Forze ed Energia Potenziale

Forze conservative:

F, = mg Up = mgh

F., = —kzig U = Lka?
Fy=— M;%’:z P12 Uy = —GIm2
Forze apparentu:

ﬁtr = —mrit

Fron = —ma@ x (@ x7)

Feor = —2ma x @'

Forze di Attrito
éttrito radentg:
Fottrito = _Nd|N‘@
Fraz = usWI

versione 1.2

FISICA

B8 > piq

Attrito Viscoso:

Fattrito = —KnvU
m

v = K—f’

Forze Impulsive
I= AP dove I & limpulso
AL=7x1

Energia e Lavoro

Wap = [§ FdF

Wap = AEy Teorema delle forze vive

Er = %mv2

E=FE,+U

AE = (WAB)f.n.c

AFE =0 se le forze che lavorano sono conservative
AU = —~(WaB)f.c

Moto Armonico
d;—tx = —w?z
Prima Soluzione:
z(t) = Acos(wt) + B sin(wt)
v(t) = —wAsin(wt) + wB cos(wt)
Seconda Soluzione:
z(t) = Acos(wt + )
v(t) = —wAsin(wt + ¢
dj—tx = —w?(z — 20)
Prima Soluzione:
z(t) = xo + Acos(wt) + B sin(wt)
v(t) = —wAsin(wt) + wB cos(wt)
Seconda Soluzione:
z(t) = zo + Acos(wt + ¢)
v(t) = —wAsin(wt + @)

w=4/L
m
Pendolo
2
% =—9sinO
per piccole oscillazioni: sin® ~ @
'~ o
w= ﬁ pendolo semplice
w= Mgli:;”” pendolo con corpo rigido
O(t) = Acos(wt) + Bsin(wt)
O(t) = Acos(wt + @)

Sistemi non Inerziali

o — — — —
md’ = F + Firascinamento + Fcent'rifuga + Fco'riolis

Momento Angolare

L=7rxp
Moto di N particelle
M = JXV: m;

i=1 i=1
o N
L=>L;
i=1
dP 'l
TQ = Fezt
% = 0 se il sistema & isolato

dr X X o

= 2 (Ti)ewt = 22 Ti X (Fy)eat
i=1 i=1

Lo = ch x P+ Lem

Corpi Rigidi
I=3% mr?
i
E, = %vam + %Icmw2
I, = Md? + I.,, Teorema di Steiner

L = I& se l’asse di rotazione é un asse principale di inerzia

L,=1w
I%’ = 7 se l'asse di rotazione & un asse principale di inerzia
dw _
Idt =T,
Inerzia
Jasta — ML?

cm T T 12
Iastu _ ML?

estremo — 3

Ig.#lello — MR2
Jdisco — MR?
cm - 2
Jcilindro — MR?
cm

2
I = 2MR?

ALTRO

Condizione di puro rotolamento:
Vem = Rw = aern = Ra

lezionimatematicatrento @gmail.com
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